EMS-Software EMS-K1

Automatische Messung der elektromagnetischen Storfestigkeit

Lauft unter Windows™ 3.1 und @5

— Schnittstelle zu anderen Win-
dows™ -Programmen

Offenes, modulares Konzept

— einfache Erweiterbarkeit

— grofe Gerdtetreiberauswahl

— Generic-Treiber

Vollautomatische Messungen

— schneller Go/Nogo-Test

- vollsténdige Ermittlung der Prif-
lings-Stérschwelle

Interaktive Messungen

- Untersuchung kritischer Stellen

System-Monitoring zur Uberwa-

chung aller relevanten Parameter

~ permanente Systemkontrolle

e |ntegrierte Programmierschnittstelle
~ fir spezifische Mef3ablaufe
e EUT-Monitoring zur umfassenden
Priiflingsiiberwachung
— Priiflings-Stimulus
- manuelle und automatische
Nego-Erkennung
— individuelle Nogo-Reaktion
* Modulares Kalibrierkonzept
- reduzierter Aufwand bei Nach-
kalibrierungen
* Flexible Reporterstellung
- Kurzreport

- konfigurierbarer Kompletireport

— kundenspezifischer Report (DDE-

Anbindung an Textprogramme)

e Pafiwortschutz

— drei Benutzerebenen

— Trennung nach Benutzergruppen

¢ Unterstiitzt Grol3- und Klein-EMS-

Testsysteme von Rohde & Schwarz

* Messung nach allen gangigen zivi-

len und militarischen Normen, z.B.:

- |[EC 1000-4-3, -6

— ENV 50140, 50141

—1SO 11451, 11452, 10600

— VDE 0843

— DIN 40839

- VG 95373 Part 10, 13

— RTCA/DO-160C

— MIL 462D: CS 101, 114, 11¢;
RS 101, 103
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Uberblick

Das leistungsstarke  Softwarepaket
EMSK1 bildet die Grundlage fir die
automatische Steverung und Uberwo-
chung von EMV-Testsystemen sowie
fir die Erfassung und Verwaltung der
anfallenden Datenmengen.
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Das Softwarepaket
EMS-K1 unterstiitzt
eine breite Palette
von Systemanforde-
rungen, vom EMS-
Applikafionspaket
(oben) bis zum EMV-
GrofBsystem [links}

Die Software ist einfach zu bedienen
und in ihrer Funktion sowohl fir ent-
wicklungsbegleitende  Untfersuchun-
gen wie auch fir Abnahmemessungen
opfimiert. Die integrierten MeBabldufe
ermoglichen dabei sowohl vollauto-
matische  Komplettmessungen — wie

auch interaktive Nachuntersuchungen

an kritischen Frequenzpunkten. Die
Software wird dabei
erweitert, Anforderungen
never EMV-Normen und Mefverfah-
ren abzudecken.

regelmaBig

um die

Die beiden Grundfunktionen der EMS-
K1 sind:

* Automatische Erzeugung der Stor-
groBe (Feldstérke, Strom, Span-
nung)

e Automatische Uberwachung des

Priiflingsverhaltens

Der Zugang zur EMSK1 st Gber
Benutzername und PaBwort geschitzt
(Dialog 1). Neben dem generellen
Schutz gegeniiber dem unerlaubten
Zugriff von nicht autorisierten Benut
zern, werden dariiber hinaus auch
verschiedene Benutzerklassen und
Benutzergruppen verwaltet. Die ein-
zelnen Benutzerklassen zeichnen sich
dabei durch verschiedene Zugriffs-
rechte aus. Dabei wird nach System-
Manager, Extended User und Normal
User unterschieden. Mittels der Tren-
nung nach Benutzergruppen lassen
sich eigene MefBdaten zuséfzlich vom
unerwiinschten Zugriff anderer Benut:

zergruppen schiitzen.

Das gesamte Programmpaket ist auf
einem PC oder PC-kompatiblen Indu-
strierechner lauffahig. Die Steverung
der MeBgerdte erfolgt dabei iber IEC-
Bus- oder R$-232-Schnittstelle.

Definition eines Tests

Um eine Messung komplett reprodu-
zieren zu kdnnen, miissen neben den
MeBergebnissen auch sdémiliche Ein-
stellungen, die zu diesen Ergebnissen
gefiihrt haben, gespeichert werden
(Dialog 2). Die Software EMSK1 wird
dieser Anordnung dadurch gerecht,
daf} diese Einstellungen im Rahmen

einer sog. Testspezifikation zusam-



mengefait werden. Diese Testspezifi-
kation enthélt dabei folgende Informa-
tionen:

* Auswahl des grundlegenden Mel3-
verfahrens (Skript)

* |ndividuelle Steuerung des definier-
ten MeBablaufs anhand von Skript-
Parametern

* Festlegung der Storgrofien-Gene-
rierung

* Auswahl der zu iberwachenden
Systemgrofen (System-Monitoring)

* Definition der Priiflings-Uberwa-
chung (EUT-Manitering)

* Festlegung des Layouts der Mef3er-
gebnis-Tabellen

® Definition der Report-Konfiguration

MefRablauf

Basierend auf dieser Testspezifikation
wird nun die eigentliche Messung
durchgefiihrt, Die MeBergebnisse wer-
den dabei zusammen mit der zugrun-
deliegenden Testspezifikation als Test
abgelegt (Dialog 2). Dieser Test ent-
halt somit sémiliche Mefergebnisse
wie auch die zugehérigen Einstellun-
gen.

Die Messung kann dabei vom Benut-
zer komplett gestevert werden. Hierzu
stehen zwei unterschiedliche Kontroll-
Modi zur Verfigung:

* vollautomatischer Mef3betrieb
* halbautomatischer (interakfiver)

MeBbetrieb

Im vollautomatischen Betrieb (Dialog
3) wird die Messung dabei anhand
der vordefinierten Einstellungen der
Testspezifikation durchgefihrt. Dieser
Modus ist im wesentlichen fir kom-
plette Ubersichtsmessungen gedacht.
Kritische Frequenzpunkte lassen sich
dariiber hinaus mittels des halbauto-
matischen Befriebs (Dialog 4) naher
analysieren. Hierbei kdnnen sowohl

die Hohe der Storgréfe wie auch die
Frequenz verdndert werden, wodurch
sich das Stérfestigkeitsverhalten des
Priflings naher charakierisieren laBt.

Um den System-Steuerrechner nicht
unnétig durch Vor- und Nacharbeiten

zu blockieren, sondern fir die eigentli-

che Mefaufgabe freizuhalten, ist mit
der EMSK1 auch ein virtueller Betrieb
moglich. Dabei wird das Verhalten
des MeBsystems vollsténdig simuliert.
Anstelle der physikalischen Mefler-
gebnisse werden virtuelle Ergebnisse

EMS-Software EMS-K1 3



erzeugt. Hiermit kénnen z.B. bereits

vorab  ferfige  Testspezifikationen
erstellt und getestet werden, die auf
dem System-Steuerrechner dann nur
noch gestartet werden miissen. Glei-
ches frifft auch auf die spatere Report-

generierung zu.

Automatische Erzeugung der
Storgrofie

Die EMSK]1 ist eine universelle Soft-

ware und deckt so gut wie alle wesent-
lichen Mefmethoden ab:

* Messung der Storfestigkeit gegen
gestrahlte, elektromagnetische Fel-
der, erzeugt mittels
— Anfennen,

— Sline-Zellen (siehe Datenblatt
PD757.2338, Sline),

— TEM- oder GTEM-Zellen,

- Streifenleitungen,

— USW.

* Messung der Stérfestigkeit gegen
leitungsgebundene Stérgréfen, er-
zeugt mittels
- Koppelnetzwerken,

- Koppelzangen,
— Stromzangen,
— Usw,

* Messung der Stérfestigkeit gegen

magnetische Felder

Fiir die Erzeugung des StérgréBenpe-
gels sind insgesamt drei Befriebsarten
wahlbar (Dialeg 5). Die Regelung
basiert dabei auf den Kriterien

e Transducer:
Der Stérgrofienpegel wird uber ei-
nen vorgegebenen (konstanten
oder frequenzabhéngigen) Wand-
lungsfaktor (Transducer-Fakior) ein-
gestellt. Anhand dieses Faktors
l&Bt sich die erforderliche Verstar-
ker- oder Generatorausgangslei-
stung ermitteln und einstellen.

¢ Referenzkalibrierung:
Anhand der Daten aus einer vor-
hergehenden Referenzkalibrie-
rung ist der Leistungsbedarf fiir die
Generierung der gewinschten
StorgroBe bekannt. Anhand die-
ser Kalibrierergebnisse wird somit
die erforderliche Verstarker- oder
Generatorausgangsleistung ermit-
telt und eingestellt (,Substitutions-
Methode").

* Sensor:
Der StérgroBenpegel wird hierbei
mittels eines entsprechenden Sen-
sors auf den gewlinschten Wert ge-
regelt. Diese Methode wird daher
auch als ,Closed Loop Methode”
bezeichnet.
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erzeugt. Hiermit konnen z.B. bereits

vorab  fertige  Testspezifikationen
erstellt und gefestet werden, die auf
dem System-Steverrechner dann nur
noch gestartet werden miissen. Glei-
ches trifft auch auf die spatere Report-
generierung zu.

Automatische Erzeugung der
StirgriRe

Die EMSK1 ist eine universelle Soft-
ware und deckt so gut wie alle wesent-
lichen MeBmethoden ab:

* Messung der Stérfestigkeit gegen
gestrahlte, elekiromagnetische Fel-
der, erzeugt mittels
— Antennen,

- Sline-Zellen (siehe Datenblatt
PD757.2338, Sline),

- TEM- oder GTEM-Zellen,

— Streifenleitungen,

- UsW,

® Messung der Stérfestigkeit gegen
leitungsgebundene Stérgréfen, er-
zeugt miltels
- Koppelnetzwerken,

- Koppelzangen,
- Stromzangen,
— Usw.

* Messung der Storfestigkeit gegen

magnetische Felder

Fir die Erzeugung des StérgroBenpe-
gels sind insgesamt drei Betriebsarten
wahlbar ([Dialog 5). Die Regelung
basiert dabei auf den Kriterien

¢ Transducer:
Der StorgroBenpegel wird iber ei-
nen vorgegebenen (konstanten
oder frequenzabhdngigen) Wand-
lungsfaktor (Transducer-Faktor) ein-
gestelll. Anhand dieses Faktors
|aBt sich die erforderliche Verstar-
ker- oder Generatorausgangslei-
stung ermitteln und einstellen.

* Referenzkalibrierung:
Anhand der Daten aus einer vor-
hergehenden Referenzkalibrie-
rung ist der Leistungsbedarf fir die
Generierung der gewunschten
Storgrofe bekannt. Anhand die-
ser Kalibrierergebnisse wird somit
die erforderliche Verstarker- oder
Generatorausgangsleistung ermit-
telt und eingestellt (, Substitutions-
Methode”).

e Sensor:
Der StorgroBenpegel wird hierbei
mittels eines entsprechenden Sen-
sors auf den gewiinschten Wert ge-
regelt. Diese Methode wird daher
auch als ,Closed Loop Methode”
bezeichnet.
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Rohde & Schwarz-Systemsoftware EMS-K1
unter Windows\

Die EMS-Software EMSK1 stellt eine flexible Software-
Losung dar, die individuell auf das entsprechende System-
layout abgestimmt werden kann. Aufgrund der breiten
Palette an vorhandenen Gerétetreibern ist eine grofie
Anzahl von Gerdten integrierbar. Durch die Verwendung
von Generic-Treibern ist es auBerdem méglich, auch Geréte
auBerhalb der bestehenden Palette einzubinden. Derartige
Generic-Treiber existieren z.B. fir die Gerateklassen Gene-
rator, leistungsmesser und fir einfache EUT-Monitoring-
Gerdte. Fiir spezielle Anforderungen und Systemkomponen-
fen werden einzelne Treiber auch kundenspezifisch reali-
siert. Die Palette der verfiigbaren Treiber wird dariiber hin-

aus standig aktualisiert und ergénzt.

Die EMSTestsysteme TS9981, TS9982, TS9986 und
TS9987 von Rohde & Schwarz zur Messung der Stérfestig-
keit nach IEC 10004 Teil 3 und Teil 6 enthalten jeweils
komplette Applikationspakete der EMSKT im Lieferumfang.
Diese sind auf das jeweilige Standardsystem abgestimmt
und fertig konfiguriert.

Hardwarevoraussetzun gen

Empfohlene RechnerKanfiguration:

—Prozessor Intel Pentium, 100 MHz
— Arbeifsspeicher 16 MByte
— Festplatte =200 MByte freier Plattenspeicher
— Grafik-Karte SYGA: 1024 x 768 Pixel
~ Manitor 17" Farbmonitor
— [EC-Buskarte PS-BA [Modell 04) von
Rohde & Schwarz
Bestellangaben
Grundpaket

Systemsoftware fiir EMS-Testsysteme
|erfordert zusatzlich EMS-K2

oder EMS-KB) EMS-KT
Standard-Geratetreiberpoket zur
Systemsaftware EMSK]
Gerdtetreiberpaket zur EMS-K]
fiir EMS-Tetstsystem 1...18 GHz

1084.3548.00

EMSK2 1084.3748.00

EMS-K8 1084.3890.00
Erweiterung

Erweiterung zur Systemsoftware
EMSKT (Skriptentwicklungs-
umgebung) EMS-K3 1084.3790.00
Priiflingsiiberwachung

Erweiterung zur EMS-K] [Gerditetreiber-
Grundpaket fir EUT-Monitoring) EMS-K20
Treiber fir Systemsoftware EMS-K1
Zusdtzlicher PC fir EUTMeniloring  EMSK21
Universeller Treiber fir
EUT-Manitoring

1084.4195.00
1084.4244.02
EMS-K29 1084.6647.02

Weitere Optionen sind lieferbar.
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